KAYIT

08:30-09:30
MUZiK DINLETISI
09:30:10:00
ACILIS KONUSMALARI
10:00-10:45
10:45-11:00 Cay/Kahve Molasi
DAVETLI KONUSMACI-Rayli Sistemlerde Simiilasyon ve Sinyalizasyon: Bir Kontrol Miihendisinin Geyrek Asirlik Perspektifi-Prof.Dr. Turan
11.00-12:00 Soylemez-Ana Salon
OGLE YEMEGI
12:00-13:00
DAVETLI KONUSMACI-Some Fundumantel Limitations of Learning for Dynamics and Control-Prof.Dr. Necmiye Ozay-Ana Salon
13:00-14:00
SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 5
Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-5
. . . |Sistem Modelleme, Optimizasyon .
Kontrol Teorisi ve Yontemleri Kontrol Uygulamalari Ulasim Teknolojileri
ve Kontrol
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Ana Salon
Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani
Prof.Dr.ismail.Hakki Altag Dog.Dr.Cengiz Tepe Dr.Ogretim Uyesi Nurdan Bilgin Dr.Mehmet Serdar Celik
ID5 ID18 ID6 ID10
Turbofan Motorlarindaki Degisken Stator e "
Arayiciya Entegreli Ataletsel Stabilize Kanatgik Sisteminin Frekans Uzayi Sistem DSntslcer Kayma Kararsizliginin Hava
VI ) g. ; 4 " V » Platformlarindan Atilan Giidiimli Bir Havan Motor Gikisli PN Emisyonlarinin Ampirik
Platformlar igin Veriye Dayali Hee Kontrolcti  Tanimlamasi, Dogrusal Parametreli Degisken o o o - o
X " X Mermisinin Basarimi Uzerindeki Etkisinin Yéntemle Gergek Zamanli Tahmini
. . Sentezi Sistem Modellemesi ve Kazang Planlama M - .
14:00-14:15 " Degerlendirilmesi
Tabanli Kontrolér Tasarimi
O: Yolbul Oytun Karad! Tol,
Mert Tekin, Selahattin Gaglar Baslamisli Yusuf Dikmen Biilent Ozkan SR, (SN LERELE, e
Erdem Kaan Celik ,Kutay Orgunal
ID11 ID 23 ID 39 ID13
ikinci Dereceden Bir Sistemin Farkli Kayma ) o - KiralTabani[Kontrol GHIbrt SevkSisteminin IR AR e
S . . VeriTabanli Model Ongérulii Denetimile Al . . . AT [ PR Kullanilarak PLC’lere MODBUS Protokoli
Yizeyi Yontemleri Kullanilarak Kayma Kipli . . . Ticari bir Gemi icin Enerji Verimliligi Etkisinin P N N
Eksenli Robot Kolun Hassas iz Takibi . Uzerinden Baglanti Saglanmasi ve Temel
Kontrol Tasarimi incelenmesi P B P o 0
14:15-14:30 Hmest
§ Dora Demir, ibrahim Can Kolotoglu,
Burak Alt Fikret Caliskan ,Tuf:
ibrahim Halil TEKE ,Nusret TAN ura ""s?(;r'";:ﬁcra skan ,TUfan - po iz Tammii, Onur Baris, Semih Korkmaz Muhammet Isik, Serhat Boynukalin; Mehmet
Turan Séylemez
ID 12 ID 45 ID 59 ID 19
Dért Rotorlu insansiz Hava Araglari igin Fizik
Tekstil Kumas Boyama Siireglerinde Gok Girisli ~ Kooperatif Sinir Aglari ile Akilli Direksiyon Rehberli Artik Geri Beslemeli Sinir Agi ile ok Otonom Acil Frenleme Sistemleri icin Yenilikgi
Gok Cikisl PID Tabanl Sicaklik ve pH Kontrolii Kontrolciisii Gelistirme Ajanli Dagitiimis Lineer Olmayan Model Tetikleme Stratejileri
14:30-14:45 Ongriili Formasyon Kontroli
Mustaf ,Fikret Caliskan, Tuf: A q 8 A .
CEEI D LB E, D Erkin Dingmen Deniz Muhacir , Yaprak Yalgin Omer AKSU ,Caglar BASLAMISLI
Kumbasar
ID 14 ID 65 ID53 ID 20
Sabit Kanatl insansiz Hava Araglarinda 3 L Kanatgik Bulunmayan Sabit Kanath Hava AraciRayh Sistemlerde FBG-DAS Tabanli Otonom
o 2 Bang-Bang ve PD Kontrolciilerin ABS e 20 ! N ;
. . Boyutlu Bulusma Probleminin Optimal Kontrol ~ _. ) o icin Anahtarlamali ve Yénelim Diimeni Tabanli izleme ve Kontrol Mekanizmalarinin
14:45-15:00 I Sistemlerine Etkilerinin Karsilastirilmasi L
Yaklasimi ile Goziimii Seyriisefer Gelitirilmesi
R ] n Berk Hiiseyin YILMAZ ,Senanur Sarthan N "
Kadir Blyiikekiz ,Halit Ergezer Ofuzhan Akbas Furkan Getin Cem Sengiil , Serhat Boynukalin
ID 15 ID74 ID 42 ID 137
. o Model Tabanl Tasarim Yaklasimi ile Deneysel Kalman Destekli QUEST Yonelim Kestirimi ile Otomotiv Bilgi-Eglence Sistemlerinde Giig
Uzaktan Kumandali Ot Bigme Makinesi - PP . o L . . . .
L . Kiigiik Jet IHA'lar icin Veriye Dayali itki Kararli LQR Denetimi: Bir Yénetimi Senaryolarinin Sistem Mihendisligi
Tasanmi ve Gergeklestiriimesi Yénlendirme Simiilasyon Modeli Uydu Uygulamasi Yaklasimiyla Kavramsal Modellenmesi
15:00-15:15 Y veu tve sy
a o P S Kogak ,Ebru Ozdemir ,Yt Ei
Harun SUMBUL ,Ahmet BOGREK Berkean Ulcay ,Okan Erisen ,Burak Ozcan , ) ADLEZ3H AT AT T ElE
4 o Burak Altunsu, Fikret Caliskan Aksakal , Betiil Yurddas ,Hedil Karatekin,
,Abdurrahman Tunger Kenan Yildirim Haluk Altay ,Erding Altug .
Abdurrahman Halabi
15:15-15:45 Cay/Kahve Molasi
SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 5
Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-5
Kontrol Teorisi ve Yontemleri | Sistem Modelleme, Optimizasyon Kontrol Uygulamalari Ulasim Teknolojileri
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Ana Salon
Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani
L el Dr.Ogretim Uyesi Cengiz Gérkem e |
Dr.Ogretim Uyesi Onur Yontar | Dr.Ogretim Uyesi Sinan Marag E ; . E Dr.Ogretim Uyesi Eiad Saif
engiz
ID 17 ID 99 ID7 ID 147
Sabit Kanatli Bir Hava Al da Yanal Ek: : : :
a. ! vana ! Bir Hava racln. 2 .ar‘la sen iki Eksen Gimbal Sistemi icin Kesir Dereceli  itki Vektérii Denetimli Sistemlerde Uygulanan Bir Demiryolu Araci icin Bulanik Mantik
15:45-16:00 icin Cift Katmanl Bozucu Gézleyici Tabanl o 3 ) °
L ) . . Kontrolciilerin Basarimi Baslica Denetim Yaklagimlari Tabanl Yari Aktif Kontrolcii Tasarimi
Kontrolctiniin Tasarlanmasi ve Analiz Edilmesi
Merve Demiroglu Ecem Cetinyol Biilent 6zkan Ash Soyig Leblebici , Semiha Tiirkay
ID 22 ID 102 ID 61 ID 26
Dinamik Engellerle Gercek Zamanl Giizergah  Bir Aktif Radyal Manyetik Rulmanin Tek- Sterilizasyon Konteynerlerinde Dijital ADAS Gelistirme Siirecleri icin izlenebilir ve
16:00-16:15 Takibi igin NMPC Uygulamast Eksendeki Kontrolcii Eniyilemesi izlenebilirlik ve Takip Sistemi Ugtan Uca Sistematik Yaklasim
Onder Horoz ,Merve Bazman ,Aysenur Oztiirk ~ Tuna Ferik , Berk Kurt Mehmet ismet Can Smer Demirta Ufuk Bolat ,Namik Zengin, Buse Yakin ,Harun
,Furkan Akhan ,Ali Fuat Ergeng Dede, Tolga Cankurt g Kutucu , Serkan Ding
ID 28 ID 118 ID 66 ID 94
Yildirm Arama Algoritmasi ile Siirekli Stereo Goriis ve YOLO Modeli ile Gergek Bir DA Motorun Uyarlamali integral Tip Elektrikli Araglar icin Merkezi Hesaplama
Miknatish Senkron Motor Parametrelerinin ~ Zamanli Nesne Konumlandirma ve Robotik  Catirtisiz Kayma Kipli Kontrolcii Yotemiyle Hiz Tabanli Bélgesel E/E Mimari Tasarimi ve
16:15-16:30 Belirlenmesi Kontrol Kontrolii Dogrulamast
ibrahim Karatasoglu,Alihan Oztiirk , Ali R
Murat Barut,Recep Yildiz imran Aybiike L LT AT R (AU WP Ecem Kursun , Bilsra Soydan, Yazginur Talker,
M " Almacan , Buse Tacal Ucun, Seref Naci Engin,  Senanur Sarthan ,Mert Serhat Sarihan " £ .
Dogan ,Emrah Zerdali . Gagatay Deniz Irmak , Kaan Bozoglu
Veysel Gazi
ID 30 ID 131 ID76 ID 56
Politika-Di -0 ile Veri Tabanh LQR Benzinli Uygul; larda NOx Emi: [
ARIlIRC Lo Or Btee eI Ge e ok Zem e I ANl T v Oonom Araglar Igin SOTIF Uyumiu Nicel || Lonam SevlamlardaiNOx Emisyoniarinin
Carpisma Alglama ve Onleme Aktif Siispansiyon Kontrolii ve Potansiyel T Arag Uzeri Izleme Dogrulugunun Kalibrasyon
16:30-16:45 Pisma Ale Enerji Kazanimi Analizi ve Dogrulama Metodolojisi
Nurdan Bilgin Furkan Taha Usar Bedirhan B S o —— Taylan Kocahan , Mertcan Tezcan, Baris  Hatice Canbul ,Anil Gorkem Inan ,Oguzhan
Sahin ,Mehmet Korkung isman Arslanturk Emre Karli
ID 32 ID 77
Go Tabanl Algoritmalar ile inis Bdlgesi
Lyapunov Tabanl Ugus Zarfi Sekillendirme ile R iy T iy S
Kisith MPC Tasarmi Koordinatlarinin Elde Edilmesi ve Dogrusal
16:45-17:00 Ikinci Dereceden Regiilatdril ile Kontrold

Seving Giinsel ,Seref Naci Engin ,Mustafa

Talha Ulukir B
Dogan




