SALON 1
Normal Oturum-1

Kontrol Teorisi ve Yontemleri

Kahverengi Salon
Oturum Bagkani

Dr.¢

gr.Uyesi Fatih ADIGUZEL
D33

SALON 2
Normal Oturum-2

Ulasim Teknolojileri

SALON 3
Normal Oturum-3

Kontrol Uygulamalari

SALON 4

Normal Oturum-4

Sistem Modelleme, Optimizasyon

SALON 5

Normal Oturum-5

Ve Olay-Tetiklemeli Ongorali Kontrol

ve Kontrol
Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon Ana Salon
Oturum Bagskani Oturum Bagkani . Oturum Baskani
Dog.Dr.Claudia Fernanda Yasar Prof.Dr.Tolga Yiiksel DECEEUmICy e Ensiniiiasay
Copur
D 62 D 29 ID 139

Mobil Robotlar igin Model-Bagmsiz, Gavenli

Otonom ve Baglantih Aralar Arasindaki

Eliptik Vurus Agih Yonlendirme Gudam

Kuralinin Dorusal Hedef Takip Gadam

Elektronik Kartlarda Fiziksel Ariza Tespiti

iigin

im Yontemlerinin Karsilastirimast

08:30-08:45 Vaklosm Kooperatif Etkilesim icin V2X-Temell Mimari Kurains Uyarlanmmas Gznitelik Tabani Gorint isleme Yaklasimi
Al Can Erist, Fatma Yidiz Tascikaraogly  Tolga Bodrumlu ,Musa Yazar , Ege Gzdemir
ibrahim Beklan Kigikdemiral [Canberk Kurtulmus Bilent Gakan,Berat semerciogly serdarsas
D 47 D70 D 89 ID 148
. . Aktif Sisspansiyon Sistemleri icin Byik kil Tank Sisteminin Swi Seviye Kontrold igin
i i i —_— I
IkiEksenli Top Dengeleyicisstemi g Kayan vy gy cos Algoritmasile Optimal £k Motorlu Daner Kanatl BirIHA lgin Farkli Optimizasyon Yontemlerinin Egitim Semineri
Kipli Kontrolcd Tasarimi Kontrolcti, Otopilot Tasarimi ve Similasyonu
08:45-09:00 Kontrolor Tasarimi Kiyaslanmasi ve Performans Analiz
. Mehmet Tunahan Kara, Celal Aksoy ,
Sercan VILMAZ Halt Ergezer SabriVilmaz Cansu Emron AKerem Yaliin oy ey sahin, Mehiika Sahin , Muhammed Kaan Can iReEo @il
Metehan Vural Uygulamalari
Berat Dikmen
ID 51 D71 ID 106 D 87 lyesi Baris Cavus
Ardiik DngOId Kayan Kipli Kontrol Vsl Aracn Kalite Odakl Eklemeli imalat: Malzeme istalYapt Algoritmast e Sinyalize
nteminin e Ekstrizyonunda Stre izieme ve Kontrol ° X
09:00-09:15 Uyguomas Modellemesi ve Similasyonu e Kavsakiarda Gecikme Siresi Optimizasyonu
Ridvan Tokylrek  iyas Eker (O A DG, (= idil TARTICI Zillal Hilal YILDIZ BUDAK Akif Durdu
Kaya . Gaglar Baslamish
ID 55 ID 46
ik Modlu Titresim Sonamlemesi gin Dagitk  Takvimsel ve Dongisel Batarya Bozulmasinin
Gecikmeli Giri Sekillendiriclerin Elektrikli Arag Toplam Sahip Olma Malivetine
09:15-09:30 Parametrizasyonu Farkl iklimlerdeki Etkisi
Berk Asgioglu Nazif Hakan Yeniay Chiedozie
e e Augustine Ike-Offiah,Canras Batunlu
09:30-10:00 Gay/Kahve Molasi
DAVETLI KONUSMACI-Kritik Altyapilarin Siber Giivenligi:Zafiyetler, Tehtidler ve Riskler- Prof.Dr. ibrahim Ozgelik-Ana Salon
10:00-11:00
11:00-11:30 Cay/Kahve Molas
DAVETLI KONUSMACI-Su Altinda Yer Bulma Algoritmalari-Prof.Dr. Kemal Leblebicioglu-Ana Salon
11.30-12:30
OGLE YEMEGI
12:45-14:00
SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 4 SALON 5
Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5
Kontrol Teorisi ve Yéntemleri Ulagim Teknolojileri Kontrol L 1 o Kontrol Egitimi
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon Ana Salon
Oturum Bagkani Oturum Bagskani Oturum Bagkani Oturum Bagkani
o (Tl . Dr.Ogretim Uyesi Engin Hasan
Prof. Dr. Tufan KUMBASAR Erkam Akbas Dr.Ogretim Uyesi Eiad Saif 2 c" E
opur
D57 ID 84 ID 104 ID 54
Integral EWl Dayan ikl Gerl Admbamalt 1y o manda Kilideme Kavramasmn 2 Manevra tratefisive Gmball Aay.cl g oo pereceii lektro-tidrolik Eyleyici
Kontrolc le Bir IHA Sisteminin Konum ve Rontrol Baslk Tipinin Hedef Takip Performansina .
14:00-14:15 Yénelim Kontroli ontrold Etkisinin incelenmesi e
. Mirsad Bucak, Zeynel Dinler Burak Ardic, ~ Ramazan Kaya ,Ahmet Furkan Bayram Razive  Sule Taskinglli Erman Selim, Enver _ -
DT Y] Batu Gurses. Tekin Koray S. Erer Tathcioglu EEm S
ID 69 D 36 ID 105 D83 Mini Denizalti Tasarimi
MRACHID Kontrolci ve Kiasik Kontrolc U o
Modeli le Sismik Deprem Hareketlerinin 15026262 ve ASPICE Uyumlu Model Tabanli  Yapisal Hasar Tespiti ve Bolge Taramasi Yapan Km‘"‘om v SVH‘ s Dr. Ogr. Uyesi Miinir Cansin
Simalasyonu iin 2 Serbestik Dereceli Sarsma Yazilm Mimarisi Uygulamasi Drt Rotorlu insansiz Hava Araci Tasarmi e et Ozden
14:15-14:30|  Masasinin Tasarimive Uygulanmasi =
. i Fen . - . . ‘Cagri Hindistan  Huseyin Deniz Oztirk Oyk
Ayiin Oztiirk Claudia Fernanda Yasar Selin Demir, Osman Akdag Elif Yiicel Gvge Kotk v Sl Enver Tathcegla
ID 85 D117 D81
Akl Tahminciler: Otonom Sirds igin RO SO A Py Pan ve Tt Sistemi gin Farkli Kontrolc
Pekisirmeli Ogrenme il Optimize Edimis L0 v e Deteriondi Tiplerinin Performans ve Kontrol Eforu
14:30-14:45 Unscented Kalman Filtresi SRS NSRRI A Agisindan Kargilastinimasi
Duygu Kaytan (ol L, WG 350 Efe YazicyYavuz Eren
sahin
SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 4 SALON 5
Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5
- m q P - . . Kontrol Sistem Dinamigi ve e
Kontrol Teorisi ve Yontemleri Ulasim Teknolojileri Kontrol Teorisi ve Yontemleri o B Robotik Sistemler
nali
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon Ana Salon
Oturum Bagkani Oturum Bagskani Oturum Bagkani Oturum Bagskani
Prof. Dr. Tufan KUMBASAR Erkam Akbas Dog.Dr.Billent Ozkan Dr.Mehmet Serdar Celik Dr.Ogretim Uyesi Fethi Candan
ID 86 1D 122 ID 16 D 24
insansiz Hava Araglarinda Pekistirmell § .
Ggrenme Tabanli Kayan Kipli Kontrol QT T (DA, Gercek Sistem ve Dogrusal Olmayan Model  Goklu Hava Araglar Tarafindan Taginan Sarkit
Telemati Sistemler ve Mobil Cihaz Verilrinin
14:45-15:00 | Yakiasimiyla Engel Duyarh Yoringe Olusturma icin Karsilastirma Kabul Kriteri Belirleme Yilkiin Kontroli
Siriict Puanina Etkieri
ve Takip Sistemi
Cepda Deperarman,Seda Ozielk Hatice ¢, ylay aran 5k Burak Can Dogan Semih Aktas Nagehan AKIN
Dogandzi Levent Ucun
1D 92 ID 132 ID 1¢ ID 64 ID 68
Ikinci Mertebeden Dogrusal Olmayan
Hassas Silah Sistem igin Derin Yapay Sinir Ag §
" istemi istemler ic m: i H Harek:
e A Batarya Yonetim Sistemi Tasarimi ve Sarj Sistemler igin Uyarlamali Dayanikii PD Hava Araglan Tom Yonla Mobil

Kontrolci Tasarm ve Dort Kanath HA Fiziksel Modelleme Yaklasimi Robotun Uretimive Kontrolii
100-15: T
15:00-15:15 ‘asanmi Yénelim Kontroliine Uvaulanmas!
TR AT e Py — ol Ut 2 A ot | Bt Sl SeraTagn Mt e ok i i £ e
1D 93 D21 D 127 D73 ID 80
meli mi ik Kaldirma Sistemleri in Y ir " rm i
Zaman Geclkmel Sstemier 6t SN yedekleme Yoluyla Givenligin Saglanmasi: "orc« K047 SImert 60 YaPOY SNC ot lr iin Vapay Zekale Arza ok oo™ ULerine Otonom HA s
Prediktor’ in COM ve PID Kontrolciler A2 (YSA) Temelli Lyapunov Tarz Dogrusal icin Hareket Tahminli Gorsel Servo Kontrol
) Otonom Siiite Sistem Mhendisiii Toleransl Garsel Servolama
15.15:30| Genetik Algoritmaya Dayali Optimizasyonu Olmayan Kontrolci Galeyii Gifti Tasarmi Yapisi
15:15-15:30
[ gmus Bars Bkl Raf
Yasemin igmez, Mehmet Serhat CAN Osman AKDAG , Candemir Hasan Coskun S viet s 'B’u:: AOHBED Tolga Yuksel Engin Copur,Hasan Hiseyin Bilgig Tank Unler
15:30-16:00 Gay/Kahve Molasi
1D 96 D72 1D 133 D78 1D 91
Akl Robotk Yirlteste Kulanic Hareket  Fren Sstem Romork Sabizasyonunun CUBE ) oo Dererne SeyriManevraverlerfe B | robotEl Por
Niyetinin Kuwet/Tork Sensdr Verilerive Methodoloj e Model Tabanli Sistem ¢ Konteyner Gemisinin Nomoto Modeli "
Tabanl Uyarlamal Kinematik Kontroli Tahmini
16:00-16:15 Makine Ggrenimi e Tahmini Mihendisigi Uygulamas: Uzerinden Manevra Performans Tahmini
Elis Atasayan, Ahmet Dursun Alkan, Ahmet
Mehmet Korkung Meryem OZKURT Nurd: i Do Armin Razmeiri Zeki Gl Enver Tatlciog .
- = o YIS Selin Demir, Hisseyin Tufan Giingér rmin Razmgir, Zeki GOl Enver TatlcioBly 4o, o pier, Ahmet Galtekin Avel Burak | layda Ataoglu Asude Gelk ufuk guner
BILGIN Erkan Zergeroglu Serhat Obuz, Erman Selim
Akpnar
1D 98 ID58 ID 140 D79 1D 97
: rinme/Cr i m m mlerinin ki
il e PR Denetieyicierfe sk kutgp M2tk Sanzmanda SirinmeyCreep Tonus erindek inami Sstemer g 291GV Sistem Tanmiama Kulandarak  TKKK, ITKKK ve TITKKK Yontemleinn
Fonksiyonel Givenlik Mekanizmasinin Elektrohidrolik Servovalf T FMU'nun  Serbestlk Dereceli Robot Kolu ign Tasarmiar:
16:15-16:30|  Gifti Segiminde Uzerine Smirlamalar Kararllk Sertifikalar

Ayse Duman Mammadov Emre Dincel
Mehmet Turan Sylemez

Monitr Edilmesinin Gelistirilmesi

Burak Ardig Furkan Akhan

Cengizhan Dogan

Modelleme ve Kontrolcii Tasarimi

Bilal Bozkurt Bilal Emre Bozkurt

ve Performans Degerlendiriimesi

Emrulliah Tirak, Fatih Adigizel

1D 101

Degisken Referans Sinyalleri ve Yk Kosullart
Altinda Ik Tekerlekli Tirmanma Robotlarinda PI

Top-Robot Sisteminin Uyarlama Yapay Sinir

ID 143

1D 90

Elektrik Tahrikli Doner Kanatli IHA Tasarimi:

1D 100

Seri RRR Robotun Kinematik ve Dinamik
Analizinde Uzaysal Vektdr Cebri ile Denavit-

glan Tabanl im Anals
16:30-16:45 Kontrolorln Performans Analizi pdiaabakDenezRen Rodsene el Hartenberg Yontemlerinin Kargllastirimast
Sayram vilmaz Enver TATUCIOGLU, Hagin _ Ce131AKS0Y Mehmet Tunahan Kara Mehmet
Buse Tacal Ucun Claudia Fernanda Yasar ~ULINZ "V‘E'I #1320 Sahin, Muhammed Berat Dikmen Mehlia Haluk Gzakyol ,Batuhan Yariz
el sahin
1D 108 D 82 ID 128
Doner Ters Sarkag Sisteminde Pekistirmeli
Ogrenme Tabanl Kontrolcii (DDPG), LQR ve Bataryalarda iyon Tasiniminin Genisletilmis
Robotik Uygulamalariin Servo Motor S
16:45-17:00 | 20OF PID Kontrolcilerinin Bozucu Etki Altinda Modelive Deneysel Dogrulama Yaklagimi -0« - reulamalarisin Servo Motor Sesimi
Karsilastirmal Performans Analiz
ID 141 ID 145
Sirekli Miknatish Senkron Motorlarin LVF
ret Parma Rehabil TLAB-
y : Tabanl MRAS il Hiz Alglayiciiz Model 52" Permag! Rehabiltasyon cin MATLAS
17:00-17:15 Gngbrill Akim Kontrold scape ortaminda uygulama
Ridvan Demir
GALA YAMEGI

19:30-22:00




