
09:30-10:00

11:00-11:30

15:30-16:00

Oturum Başkanı Oturum Başkanı Oturum Başkanı Oturum Başkanı
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon Ana  Salon

SALON 4 SALON 5

Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri Ulaşım Teknolojileri Kontrol Uygulamaları
Sistem Modelleme, Optimizasyon 

ve Kontrol

19:30-22:00
GALA YAMEĞİ

ID 33 ID 62 ID 29 ID 139

08:30-08:45

İşaret Parmağı Rehabilitasyonu için MATLAB-
Simscape ortamında uygulama

Yunus Emre Altınışık ,Rıdvan Demir Musa MARUL ,Nurhan Gürsel Özmen 

17:00-17:15

ID 141 ID 145

SALON 1 SALON 2 SALON 3

Sürekli Mıknatıslı Senkron Motorların LMF 
Tabanlı MRAS ile Hız Algılayıcısız Model 

Öngörülü Akım Kontrolü 

Çay/Kahve Molası

Ahmet Burak Akyüz ,Baran Alikoç 
Berk Aşçıoğlu ,Nazif Hakan  Yeniay ,Chiedozie 

Augustine Ike-Offiah,Canraş Batunlu 

Çay/Kahve Molası

Robotik Uygulamalar için Servo Motor Seçimi

Kadriye Pehlivanoğlu , Berker Kandemir 
,Fatma Betül Sarı ,Veysel Gazi 

Sena Koçak ,Ali Fuat Ergenç Dilek Tükel

Seri RRR Robotun Kinematik ve Dinamik 
Analizinde Uzaysal Vektör Cebri ile Denavit-
Hartenberg Yöntemlerinin Karşılaştırılması

Buse Tacal Ucun ,Claudia Fernanda Yaşar 
Bayram Yilmaz ,Enver TATLICIOGLU, Hazin 

İnci

Celal Aksoy ,Mehmet Tunahan Kara ,Mehmet 
Şahin , Muhammed Berat Dikmen ,Mehlika 

Şahin 
Haluk Özakyol ,Batuhan Yarız 

TKKK, İTKKK ve TİTKKK Yöntemlerinin İki 
Serbestlik Dereceli Robot Kolu için Tasarımları 

ve Performans Değerlendirilmesi

Bilal Bozkurt ,Bilal Emre  Bozkurt Emrulllah Tırak ,Fatih Adıgüzel

İki Modlu Titreşim Sönümlemesi için Dağıtık 
Gecikmeli Giriş Şekillendiricilerin 

Parametrizasyonu

Takvimsel ve Döngüsel Batarya Bozulmasının 
Elektrikli Araç Toplam Sahip Olma Maliyetine 

Farklı İklimlerdeki Etkisi

Rıdvan Tokyürek , İlyas Eker
Abdul Moiz Awan ,Emrecan Hatipoğlu , Mesut 

Kaya ,S. Çağlar Başlamışlı
İdil TARTICI Zülal Hilal YILDIZ BUDAK ,Akif Durdu 

09:15-09:30

ID 55 ID 46

09:00-09:15

Ardışık Döngülü Kayan Kipli Kontrol 
Yönteminin Simülasyon ve Deneysel 

Uygulaması

ABS Sistemine Sahip Mafsallı Aracın 
Modellemesi ve Simülasyonu

Kalite Odaklı Eklemeli İmalat: Malzeme 
Ekstrüzyonunda Süreç İzleme ve Kontrol 

Sistemlerinin Rolü

Kristal Yapı Algoritması ile Sinyalize 
Kavşaklarda Gecikme Süresi Optimizasyonu

ID 51 ID 71 ID 106 ID 87

Dr.Öğr.Üyesi Fatih ADIGÜZEL
Doç.Dr.Claudia Fernanda Yaşar Prof.Dr.Tolga Yüksel Dr.Öğretim Üyesi Engin Hasan 

Çopur

Sercan YILMAZ ,Halit Ergezer
Sabri Yılmaz ,Cansu Emron ,Ali Kerem Yalçın 

,Metehan Vural 

Mehmet Tunahan Kara , Celal Aksoy , 
Mehmet Şahin , Mehlika Şahin , Muhammed 

Berat Dikmen 
Kaan Can 

ID 47 ID 70 ID 89 ID 148

İki Eksenli Top Dengeleyici Sistemi için Kayan 
Kipli Kontrolcü  Tasarımı

Aktif Süspansiyon Sistemleri için Büyük 
Patlama-Büyük Çöküş Algoritması ile Optimal 

Kontrolör Tasarımı

Elektrik Motorlu Döner Kanatlı Bir İHA İçin 
Kontrolcü, Otopilot Tasarımı ve Simülasyonu

İkili Tank Sisteminin Sıvı Seviye Kontrolü için 
Farklı Optimizasyon Yöntemlerinin 
Kıyaslanması ve Performans Analizi

Eliptik Vuruş Açılı Yönlendirme Güdüm 
Kuralının Doğrusal Hedef Takip Güdüm 

Kuralına Uyarlanması

Elektronik Kartlarda Fiziksel Arıza Tespiti için 
Öznitelik Tabanlı Görüntü İşleme Yaklaşımı

Ali Can Erüst , Fatma Yıldız Taşcıkaraoğlu 
,İbrahim Beklan Küçükdemiral 

Tolga Bodrumlu ,Musa Yazar , Ege Özdemir 
,Canberk Kurtulmuş 

Bülent Özkan, Berat Semercioğlu Serdar Baş

Mobil Robotlar için Model-Bağımsız, Güvenli 
ve Olay-Tetiklemeli Öngörülü Kontrol 

Yaklaşımı

Otonom ve Baglantılı Araçlar Arasındaki 
Kooperatif Etkileşim için V2X-Temelli Mimari

16:45-17:00

ID 108 ID 82 ID 128
Döner Ters Sarkaç Sisteminde Pekiştirmeli 

Öğrenme Tabanlı Kontrolcü (DDPG), LQR ve 
2DOF PID Kontrolcülerinin Bozucu Etki Altında 

Karşılaştırmalı Performans Analizi

Bataryalarda İyon Taşınımının Genişletilmiş 
Modeli ve Deneysel Doğrulama Yaklaşımı

16:30-16:45

ID 101 ID 143 ID 90 ID 100

Değişken Referans Sinyalleri ve Yük Koşulları 
Altında İki Tekerlekli Tırmanma Robotlarında PI 

Kontrolörün Performans Analizi

Top-Robot Sisteminin Uyarlamalı Yapay Sinir 
Ağları Tabanlı Denge Denetimi

Elektrik Tahrikli Döner Kanatlı İHA Tasarımı: 
Modelleme ve Trim Analizi

Ayşe Duman Mammadov ,Emre Dincel 
,Mehmet Turan Söylemez 

Burak Ardıç ,Furkan Akhan Cengizhan Dogan

16:15-16:30

ID 98 ID 58 ID 140 ID 79 ID 97

Dijital PI ve PR Denetleyiciler ile Baskın Kutup 
Çifti Seçiminde Üzerine Sınırlamalar

Otomatik Şanzımanda Sürünme/Creep 
Fonksiyonel Güvenlik Mekanizmasının 

Monitör Edilmesinin Geliştirilmesi

Torus Üzerindeki Dinamik Sistemler için 
Kararlılık Sertifikaları

Kapalı Çevrim Sistem Tanımlama Kullanılarak 
Elektrohidrolik Servovalf Tipi FMU’nun 

Modelleme ve Kontrolcü Tasarımı

Mehmet Korkunç ,Meryem ÖZKURT ,Nurdan 
BİLGİN 

Selin Demir ,Hüseyin Tufan Güngör 
Elis Atasayan, Ahmet Dursun Alkan, Ahmet 

Kaan Karabüber, Ahmet Gültekin Avcı, Burak 
Akpınar

İlayda Ataoglu ,Asude Çelik ,ufuk guner

16:00-16:15

ID 96 ID 72 ID 133 ID 78 ID 91

Akıllı Robotik Yürüteçte Kullanıcı Hareket 
Niyetinin Kuvvet/Tork Sensör Verileri ve 

Makine Öğrenimi ile Tahmini

Fren Sistemi Römork Stabilizasyonunun CUBE 
Methodoloji ile Model Tabanlı Sistem 

Mühendisligi Uygulaması

Armin Razmgiri ,Zeki Gül ,Enver Tatlıcıoğlu 
,Erkan Zergeroğlu ,Serhat Obuz , Erman Selim 

Deneme Seyri Manevra Verileriyle Bir 
Konteyner Gemisinin Nomoto Modeli 

Üzerinden Manevra Performansı Tahmini

Artık Robot Kollarının Eşzamanlı Öğrenme 
Tabanlı Uyarlamalı Kinematik Kontrolü

Kızılötesi Görüntüleme ile Esnek Robot El Poz 
Tahmini

Yasemin İçmez , Mehmet Serhat CAN Osman AKDAĞ , Candemir Hasan Coşkun
İslam Aydoğmuş ,Barış Bıdıklı ,Rafet Can  

Ümütlü 
Tolga Yuksel Engin Copur ,Hasan Hüseyin Bilgiç ,Tarık Ünler 

15:15-15:30

ID 93 ID 21 ID 127 ID 73 ID 80

Zaman Gecikmeli Sistemler İçin Smith 
Prediktör’ ün CDM ve PID Kontrolcülerinin 
Genetik Algoritmaya Dayalı Optimizasyonu

Yedekleme Yoluyla Güvenliğin Sağlanması: 
Otonom Sürüşte Sistem Mühendisliği

Manyetik Kaldırma Sistemleri İçin Yapay Sinir 
Ağı (YSA) Temelli Lyapunov Tarzı Doğrusal 
Olmayan Kontrolcü Gözleyici Çifti Tasarımı

Dönerkanat İHA’lar için Yapay Zeka ile Arıza 
Toleranslı  Görsel Servolama

Hareketli Platform Üzerine Otonom İHA İnişi 
için Hareket Tahminli Görsel Servo Kontrol 

Yapısı

Semih URKAN , Hayrettin Ulaş AKOVA ,Can 
DURMAZ 

Uğur Baysal ,Orçun TUNA Tolga Ulutaş ,Fatih Adıgüzel ,Onur Akbatı Berat Semercioğlu ,Sena Taşgın

15:00-15:15

ID 92 ID 132 ID 144 ID 64
Hassas Silah Sistemi için Derin Yapay Sinir Ağı 

Destekli Tork İleri Besleme Kontrolcüsü 
Tasarımı

Batarya Yönetim Sistemi Tasarımı ve Şarj 
Kestirim Yöntemlerinin Karşılaştırılması

İkinci Mertebeden Doğrusal Olmayan 
Sistemler için Uyarlamalı Dayanıklı PD 
Kontrolcü Tasarımı ve Dört Kanatlı İHA 

Yönelim Kontrolüne Uygulanması

Hava Araçları için Hücum Açısı Kestiriminde 
Fiziksel Modelleme Yaklaşımı

Ceyda Depeharman ,Seda Özçelik Hatice 
Doğanözü ,Levent Ucun 

Selin Kalay ,Baran Işık ,Burak Can Doğan Semih Aktaş 

14:45-15:00

ID 86 ID 122 ID 16

İnsansız Hava Araçlarında Pekiştirmeli 
Öğrenme Tabanlı Kayan Kipli Kontrol 

Yaklaşımıyla Engel Duyarlı Yörünge Oluşturma 
ve Takip Sistemi 

Gelişmiş Sürücü Destek Sistemleri (ADAS), 
Telematik Sistemler ve Mobil Cihaz Verilerinin 

Sürücü Puanına Etkileri

Gerçek Sistem ve Doğrusal Olmayan Model 
İçin Karşılaştırma Kabul Kriteri Belirleme

Duygu Kaytan
Candemir Coşkun , Yunus Çetin, Seyitcan 

Şahin 
Efe Yazıcı,Yavuz Eren

14:30-14:45

ID 85 ID 117 ID 81

Akıllı Tahminciler: Otonom Sürüş için 
Pekiştirmeli Öğrenme ile Optimize Edilmiş 

Unscented Kalman Filtresi

Çevik Yazılım Geliştirmede Test Edilebilir 
Gereksinimlerin Yazılması ve Değerlendirilmesi

Pan ve Tilt Sistemi İçin Farklı Kontrolcü 
Tiplerinin Performans ve Kontrol Eforu 

Açısından Karşılaştırılması

Aylin Öztürk ,Claudia  Fernanda Yaşar Selin Demir , Osman Akdağ Elif Yücel 
Cagri Hindistan ,Hüseyin Deniz Öztürk ,Öykü 

Özge Korkmaz ,Erman Selim , Enver Tatlıcıoğlu 

Ana  Salon

14:15-14:30

ID 69 ID 36 ID 105 ID 83

MRAC+PID Kontrolcü ve Klasik Kontrolcü  
Modeli ile Sismik Deprem  Hareketlerinin 

Simülasyonu İçin 2 Serbestlik Dereceli Sarsma 
Masasının  Tasarımı ve Uygulanması 

ISO26262 ve ASPICE Uyumlu Model Tabanlı 
Yazılım Mimarisi Uygulaması

Yapısal Hasar Tespiti ve Bölge Taraması Yapan 
Dört Rotorlu İnsansız Hava Aracı Tasarımı

Gerçek Zamanlı DC Motor Pozisyon ve Hız 
Kontrolü İçin Uygulamalı Deney Seti Tasarımı 

ve Gerçekleştirilmesi

Eyüp Okumuş ,Fatih Adıgüzel 
Mirsad Bucak , Zeynel Dinler ,Burak Ardic , 

Batu Gurses 
Ramazan Kaya ,Ahmet Furkan Bayram ,Raziye 

Tekin ,Koray S. Erer 
Şule Taşkıngöllü ,Erman  Selim , Enver 

Tatlıcıoğlu 

14:00-14:15

ID 57 ID 84 ID 104 ID 54
İntegral Etkili Dayanıklı Geri Adımlamalı 

Kontrolcü ile Bir İHA Sisteminin Konum ve 
Yönelim Kontrolü

Bir Serbestlik Dereceli Elektro-hidrolik Eyleyici 
İçeren Deneysel Düzenek Tasarımı

Oturum Başkanı Oturum Başkanı Oturum Başkanı Oturum Başkanı

Prof. Dr. Tufan KUMBASAR Erkam Akbaş Dr.Öğretim Üyesi Eiad Saif
Dr.Öğretim Üyesi Engin Hasan 

Çopur

11.30-12:30
DAVETLİ KONUŞMACI-Su Altında Yer Bulma Algoritmaları-Prof.Dr. Kemal Leblebicioğlu-Ana Salon

26. Otomatik Kontrol Ulusal Konferansı (19 Eylül 2025) 

08:45-09:00

10:00-11:00
DAVETLİ KONUŞMACI-Kritik Altyapıların Siber Güvenliği:Zafiyetler, Tehtidler ve Riskler- Prof.Dr. İbrahim Özçelik-Ana Salon

Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5

12:45-14:00
ÖĞLE YEMEĞİ

SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 4 SALON 5

Normal Oturum-1 Normal Oturum-2

ID 24

Çoklu Hava Araçları Tarafından Taşınan Sarkıt 
Yükün Kontrolü

Nagehan AKIN 

ID 68

Tüm Yönlü Hareket Kabiliyetine Sahip Mobil 
Robotun Üretimi ve Kontrolü

Huseyin Deniz Ozturk ,Hazin Inci ,Erman Selim 
,Enver Tatlicioglu ,Cagri Hindistan

Beyaz Salon Ana  Salon

Oturum Başkanı Oturum Başkanı

Doç.Dr.Bülent Özkan Dr.Mehmet Serdar Çelik

SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 4 SALON 5

Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri Ulaşım Teknolojileri Kontrol Teorisi ve Yöntemleri 
Kontrol Sistem Dinamiği ve 

Analizi
Robotik Sistemler

Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon

Eğitim Semineri

Model Predictive Control ve 
Uygulamaları

Dr. Öğr. Üyesi Barış Çavuş

Mini Denizaltı Tasarımı

 Dr. Öğr. Üyesi Münir Cansın 
Özden

Eğitim Semineri

Dr.Öğretim Üyesi Fethi Candan

Çay/Kahve Molası

Oturum Başkanı Oturum Başkanı

Prof. Dr. Tufan KUMBASAR Erkam Akbaş

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri Ulaşım Teknolojileri Kontrol Uygulamaları Otomasyon,Kontrol Eğitimi

Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon

Otomatik Şanzımanda Kilitleme Kavramasının 
Kontrolü

Füze Manevra Stratejisi ve Gimballi Arayıcı 
Başlık Tipinin Hedef Takip Performansına 

Etkisinin İncelenmesi


