SALON 1

Normal Oturum-1

Kontrol Teorisi ve Yontemleri

Kahverengi Salon
Oturum Bagkani

Dog.Dr.Cengiz Tepe

SALON 2

Normal Oturum-2

Kontrol Uygulamalari

Mavi Salon
Oturum Bagkani

Dr.Ogretim Uyesi Nurdan Bilgin

SALON 3

Normal Oturum-3

Ozel Oturum (Alt ve Ust
Ekstremite Biyonik Protezler )

Turuncu Salon
Oturum Bagkani

Dr.Mehmet Serdar Celik

SALON 4

Normal Oturum-4

Makine Ogrenmesi, Yapay Zeka
Uygulamalari

Beyaz Salon
Oturum Bagkani

Dr.Ziynet Duygu Aksehir

SALON 5

Normal Oturum-5

Ozel Oturum (Dikey inis Kalkish
Hava Araglari (Ugan Arabalar-
evTOL) )

Ana Salon
Oturum Bagkani

Dog.Dr.ilyas Eminoglu

ID 110

Manyetik Aski Sistemi Uzerinde Farkli Kontrol
Yéntemlerinin Performans Analizi

ID 126

Konum Belirleme Sistemi Kapali Mekan
Performansinin incelenmesi

ID 63

AYZ-Yorumlayici: Otonom Araglarda, Seffaf
ve Agiklanabilir Karar Alma Suregleri igin

OZEL OTURUM KONUSMASI

08:30-08:45 Olusturulan Yapi
Veli ilgi , Hasan Dilmag ,Emre Kogyigit i
Hiiseyin Kilingkiran JEmirhan Kaya ,Ahmet Can Ugarli, Fazli Engin Tolga Bodrumlu ,Musa Yazar,Candas Unal, Dr.Ogretim Uyesi Fethi Candan
Pelin Okstiz
Tombus
ID 114 ID 129 ID 67 ID 134
P " . eVTOL Kentsel Hava Hareketliligi
Model Gngdriilii Kontrol Tabanli Adaptif Seyir Bozucu Etkiler Altindaki Bir Helikopter igin BliyUk Dil Modeli Uygulamalariyla Arag Ici Sistemlerinde Kontrol ve Giig Kaynag
- " e Ariza Teshis Sistem Belgelerinde Kontrol e 5 .
Kontrolii Tasarimi Dogrusal Karesel Regilator (DKR) Tasarimi ra——e— Perspektifinden Gelismeler, Zorluklar ve Yeni
08:45-09:00 u Gelistiriimesi Nesil Goziimler
. ; Emekcan Takmaz ,Zeynep Karci Parlakoglu Eiad Saif ,Mehmet Serdar GELIK ,Burcu
Ferhat Kemal Olmez Muhammed Bilal Sarica, Levent Ucun Kerem Tokdemir KESKIN ilyas EMINOGLU
ID 115 ID 130 ID 103 ID 123
Model Ongériilii Kontroldr ile Mithimmat ISMSM Siiriiciiler igin DO-GDG Tabanli Yiik Asili Yiik Tastyan Doner Kanat insansiz Hava Déner Kanat Sistemlerin Pervane ve Dinamik
Ayrilmasi Kaynakli Kanat Titresimlerinin Torku Kestirimi ile integral Geri Adimlamali OZEL OTURUM KONUSMASI Aracinin Sinir Aglari ile i: ANN D: i i igin Test
09:00-09:15 Bastiriimasi Hiz Kontrolci Tasarimi ve PINN Karsilagtirmasi Cihazinin Olusturulmasi
Mustafa Yavuz ,Caglar Uyulan Moustafa Hassanein , Fatih Adigiizel Dr.Mehmet Serdar Celik Dilara Sekerci ,Hilal Bing! , Halit Ergezer bns;'r:': PMe:::J‘e"S':z:h‘:"C::x'y';;:'::'ggc'
ID 116 ID 146 ID 34 ID 135 ID 41
SRR T R,
Top-Cubuk Denge Sistemi icin Benzetim DT&Re;:a::‘:;:‘::';;;:_’"j:::;‘_‘:_’:" Vapay Zeka fe Protes Dinler cin Yoryys  PCHVTON Tabanli Sanal Giyim i Performance C of Kalman and
Yéntemi Kullanilarak Genetik Algoritma Vc’untemler’z\e?ncelle‘nmes" g‘ter ola's'cn . pay Zekal e ;an'zma igin Ylirtylls El Bélgesi Gorsel Kalitesinin LoRA ile Extended Kalman Filters in IMU-Based
09:15-09:30 Tabanli PID Denetleyici Tasarimi D;Vrin Strenme V;'klaslmlpa” et zlan fant Artirilmasi Gimbal Systems
Alihan Oztiirk ,Bahadir Catalbas , Nurettin . Zeki Ath Hiiseyin Adanali Omer Faruk Akkas
Furkan Eken , Umut Tilki TanR MU EVUnOumus) Buse Tacal Ununt IR Elalc Y I ERE ke Beyza Ozben ,Elif Altunsu, Oguz Kural ,Abdurrahman Deniz Aykut Beke Fethi
Ao JErhan ilhan Konukseven
,Seref Naci Engin Candan
ID 119 ID 44 ID 151 ID 38
Goklu insansiz Hava Araci Formasyonu igin
Takip Problemlerinde SDRE ve S\theta$-D LPV-MPC ve LQR Kontrolcii Tasarimi ve Ticari ve Akademik Protez Dizlerin Tek Serbestlik Dereceli (1-DoF) Helikopter
09:30-09:45 Yéntemlerinin Performans Karsilastirmasi Batarya Seviyesine gére Agirlik Matrisi Karsilastirmasi Deney Kiti igin PID Kontrolor Tasarimi
Optimizasyonu
Zeki Gill, Enver Tatlicioglu ,Meryem Deniz Haci Muhammed Yildiz Burcu Keskin ,Mehmet ?errfar Celik ,Eiad Saif Yigit Emre G?kta"s ,Leyla. Ozbek ,Siikriye Nur
Jllyas Eminoglu Giingodr ,Fethi Candan
09:45-10:15 Cay/Kahve Molasi
SALON 1 SALON 2 SALON 3 SALON 4 SALON 5
Normal Oturum-1 Normal Oturum-2 Normal Oturum-3 Normal Oturum-4 Normal Oturum-5
. . Ozel Oturum (Dikey inis Kalkish
. N ) . X Ozel Oturum (Alt ve Ust
Kontrol Teorisi ve Yontemleri Enerji Sistemleri ) ) ) Hava Araglari (Ugan Arabalar-
Ekstremite Biyonik Protezler )
evToL) )
Kahverengi Salon Mavi Salon Turuncu Salon Beyaz Salon Ana Salon
Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani Oturum Bagkani
Dog.Dr.Cengiz Tepe Dr.Ogretim Uyesi Nurdan Bilgin Dr.Mehmet Serdar Celik A ",
Dog.Dr.llyas
ID 120 ID 25 ID 136 ID 35
DlgSilent PowerFactory Kullanilarak Riizgar N
N R: Ayinda K¢ tif Kalp Yet: |
Turbini Tabanl Rezerv Giig Kontrolii igeren  Sebeke Olusturan Eviricilerde Gincel Kontrol amazan Ayinda onjesvl‘ N a,?_ ve me‘z Ig' TALON 1400 V2 Platformunun Kargo Gérevi
o oo Hastalarinda Davranis Degisikliginin Etkisinin 0 o y
10:15-10:30 Yiik Frekans Kontrol Sisteminin Kararlilik Yaklagimlari o igin Modifikasyonu ve Otopilot Tasarimi
sIT AU Zaman Gecikme Paylarinin Belirlenmesi 3
" ~ o Burhan HUKUMEN ,Recep Gakmak ,Ozgiir Dogukan CANBULAT ,Asya Demir ,Sami
Kiibra Nur Giil ,Sahin Sonmez ,Saffet Ayasun Celik, Juan C. Vasquez, Ertugrul Cam Hulya Gokalp , Malcolm Clarke Pekdemir Fethi Candan
ID 121 ID 60 ID 125 ID 27
" . Sanal Atalet Moment Kontrolii igeren Mikro- Uyarlamali Geri Adimlamali Kontrol ile IHA Sirilerinde Dayanikli Yer iletisimi igin
Kiiresel Konumlandirma Engelli Ortamlarda ) " . . . . . P, .
- Sebekelerin Kararlilik Gecikme Paylari Kardiyovaskiiler Sistem Benzetim Devresinin DSR Tabanli Uyarlanabilir Réle Segim
Goreli Konumlandirma a7 A . P - A o o
Uzerinde Kesir Dereceli Denetleyicinin Etkisi Hacim Kontroli Protokoli
10:30-10:45
Gaglar Akman ,Hasan Furkan Oztiirk, . Ahmed Alhajyounis ,Yaren Kuzucu ,Fatih UMUT AYDEMIR ,SAMi PEKDEMIR ,FETHI
Berat KORKMAZ ,Sahin S
Mehmet Kemal Leblebicioglu era +5ahin Sonmez Adigiizel , Kamuran Kadipasaoglu CANDAN
ID 124 ID 31
ikinci Mertebeden Dogrusal Olmayan Bir Sinif IoT Tabanli Déner Kanat Motor-Pervane
Sistemin Periyodik Uyarlamali Dayanikh Geri Sistemleri igin Uzaktan Erisimli Deney
10:45-11:00 Adimlamali Kontrol Platformu Tasarimi
Kiibra B: Nisa Tat ,Furkan Birisik ,O1
Fatih Adigiizel , Kadircan Kurtulus , Ammar CIRLE IR LTSI LSS
e I Ter, e Faruk Korkmaz , Abdussamed Uysal ,Meryem
LT, (el o WHLETF U Seyda Ding ,Murat Aydin, Fethi Candan
ID 88 ID 111
Otonom Araglarda Egrilik Tabanli Yoriinge " A - o
11:00-11:15 Olu,sturma ve Takibi igin Model * Ongoriilii Mikro 1523 lal:ln uzaktan kvntrolu_n_u eniyi
sekilde saglayan el araci hangisidir?
Kontrol Tasarimi
Muzaffer Temelli Klaus Werner Schmidt Erkam Akbas ,Onur Al Fethi Candan
ID 43
11:15-11:30 Otonom Havalimani Tasima Robotu
Ahmet Ensar Altintepe ,Fahrettin Hashalici
,Mehmet Sait Altiparmak ,Sami Pekdemir,
Taylan Uras.
Kapanig Konugmalari - Hatira Fotograf Cekimleri Salon 5
11:30-12:30
12:30-13:15 OGLE YEMEGi
13:15-14:00 CAKIRLAR KORUSU
14:00-16:00 AMIiSOS TEPESI, TUTUN iSKELESI, BANDIRMA VAPURU
16:00 Universiteye Doniis




